
Ｆｉｇ．２ Ｔｈｅａｐｐｅａｒａｎｃｅｄｅｓｉｇｎ．

犚犲犳犲狉犲狀犮犲狊

［１］ＮａｎＧａｎｇｙａｎｇ，ＷａｎｇＹａｎｙｕ，ｅｔａｌ．，ＨｉｇｈＰｏｗｅｒＬａｓｅｒａｎｄＰａｒｔｉｃｌｅＢｅａｍｓ，２３（２０１１）４７１．
［２］ＮａｎＧａｎｇｙａｎｇ，ＷａｎｇＹａｎｙｕ，ｅｔａｌ．，ＮｕｃｌｅａｒＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ＆ＤｅｔｅｃｔｉｏｎＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，３１（２０１１）１２５０．
［３］Ｊ．Ｃｏｒｂｅｔ，ｅｔａｌ．，ＬｉｎｕｘＤｅｖｉｃｅＤｒｉｖｅｒｓ（２００６），ＣｈｉｎａＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＰｒｅｓｓ．

５８　犈犾犲犮狋狉狅狊狋犪狋犻犮犛犲狆狋狌犿犆狅狀狋狉狅犾犛狔狊狋犲犿
犳狅狉犆犛犚犿犅犲犪犿犐狀犼犲犮狋犻狅狀

ＬｉｎＦｕｙｕａｎ，ＷａｎｇＹａｎｙｕ，ＺｈｏｕＤｅｔａｉ，ＹｉｎＪｉａ，ＹｕＹａｎｊｕａｎａｎｄＺｈｏｕＷｅｎｘｉｏｎｇ

　　ＴｈｅＣＳＲｍｉｎｊｅｃｔｉｏｎＥｌｅｃｔｒｏＳｔａｔｉｃＳｅｐｔｕｍ（ＥＳ）ｉｓａｎｉｍｐｏｒｔａｎｔｅｑｕｉｐｍｅｎｔｔｏｃｏｎｎｅｃｔｔｈｅＣＳＲｍａｎｄ
ｂｅａｍｉｎｊｅｃｔｉｏｎｌｉｎｅ．Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｏｆｔｈｅｉｏｎｍａｓｓａｎｄｅｎｅｒｇｙ，ｔｈｅＣＳＲｍｈａｓｔｗｏｉｎｊｅｃｔｉｏｎ
ｍｏｄｅｓ

［１］：ｍｕｌｔｉｐｌｅｍｕｌｔｉｔｕｒｎｉｎｊｅｃｔｉｏｎ（ＭＭＩ）ａｎｄｓｔｒｉｐｐｉｎｇｉｎｊｅｃｔｉｏｎ（ＳＩ）ｍｏｄｅ．Ｔｈｅｓｅｔｗｏｍｏｄｅｓｕｓｅｄ
ｔｗｏｄｉｆｆｅｒｅｎｔＥＳｅｑｕｉｐｍｅｎｔｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙｉｎｔｈｅｐａｓｔ，ｓｏｉｔｔａｋｅｓｌｏｔｓｏｆｔｉｍｅｔｏｃｈａｎｇｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇＥＳ
ｅｑｕｉｐｍｅｎｔｔｏａｃｈｉｅｖｅｍｏｄｅｃｈａｎｇｉｎｇ．Ｎｏｗ，ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｓｗｉｔｃｈｉｎｇｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙｏｆｔｈｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ
ｍｏｄｅｓ，ｔｈｅＭＭＩａｎｄＳＩＥＳａｒｅｃｏｍｂｉｎｅｄｔｏｇｅｔｈｅｒｉｎｔｏｓｉｎｇｌｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄＥＳｅｑｕｉｐｍｅｎｔ．ＴｈｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄＥＳ
ｃｏｎｓｉｓｔｓｏｆａｈｉｇｈｖｏｌｔａｇｅｅｌｅｃｔｒｏｄｅ（ＨＶＥ）ａｎｄａｎａｎｏｄｅｆｒａｍｅ（ＡＦ）．Ａｄｊｕｓｔｉｎｇｔｈｅｉｒｐｏｓｉｔｉｏｎｃａｎｓｗｉｔｃｈ
ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉｎｊｅｃｔｉｏｎｍｏｄｅｓ．ＳｔｅｐｍｏｔｏｒｗａｓｍｏｕｎｔｅｄｔｏａｄｊｕｓｔｔｈｅｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆｔｈｅＨＶＥａｎｄｔｈｅＡＦ．

Ｆｉｇ．１ Ｓｙｓｔｅｍｆｒａｍｅｗｏｒｋ．

　　ＴｈｅｉｎｔｅｇｒａｔｅｄＥＳｅｑｕｉｐｍｅｎｔｉｓｃｏｎｔｒｏｌｌｅｄｂｙｆｏｕｒｍｏｔｏｒｓ．ＴｈｅＨＶＥｏｒＡＦｉｓｄｒｉｖｅｎｂｙｔｗｏｍｏｔｏｒｓ

ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙｉｎｏｒｄｅｒｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｃｏｎｔｒｏｌａｃｃｕｒａｃｙａｎｄｓｔａｂｉｌｉｔｙ．Ｔｈｅｓｙｓｔｅｍｐｒｏｖｉｄｅｓｄｉｆｆｅｒｅｎｔｃｏｎｔｒｏｌ

ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ：ｓｉｎｇｌｅｍｏｖｅｍｅｎｔａｎｄｕｎｉｔｅｍｏｖｅｍｅｎｔ．Ｓｉｎｇｌｅｍｏｖｅｍｅｎｔｉｓａｍｉｃｒｏａｄｊｕｓｔｍｅｎｔｔｏｍｅｅｔｔｈｅｐｒｅ
ｃｉｓｅｍｏｖｅｏｆｔｈｅＨＶＥａｎｄｔｈｅＡＦ．ＵｎｉｔｅｍｏｖｅｍｅｎｔｉｓｔｈａｔｍｏｔｏｒＡＢｏｒＣＤｌｉｎｋａｇｅｔｏｐｒｅｖｅｎｔｔｈｅＨＶＥ

ａｎｄｔｈｅＡＦｄｉｓｔｏｒｔｅｄｏｒｔｉｌｔｅｄ．Ｂｅｓｉｄｅｓ，ｔｈｅｓｙｓｔｅｍｉｎｔｅｒｌｏｃｋｃａｎｐｒｅｖｅｎｔｔｈｅｃｌａｓｈｏｆＨＶＥａｎｄｔｈｅＡＦ，

６２２ ＩＭＰ＆ ＨＩＲＦＬＡｎｎｕａｌＲｅｐｏｒｔ ２０１２　



ａｎｄｔｈｅｃｌａｓｈｏｆＨＶＥａｎｄｃｕｔｔｉｎｇｂｏａｒｄ，ａｎｄｐｒｏｔｅｃｔｔｈｅＨＶｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｉｅｓ．Ｓｙｓｔｅｍｆｒａｍｅｗｏｒｋｉｓｓｈｏｗｎ
ｉｎＦｉｇ．１．

Ｆｉｇ．２Ｆｉｅｌｄｅｑｕｉｐｍｅｎｔ．

　　ＩｎＦｉｇ．１，ｉｔｃａｎｂｅｆｕｎｄｔｈａｔｔｈｅｓｙｓｔｅｍｈａｒｄｗａｒｅｉｓｍａｉｎｌｙｃｏｎ
ｓｉｓｔｓｏｆｓｅｒｉａｌｐｏｒｔｄｉｓｔｒｉｂｕｔｏｒ，ｍｏｔｏｒｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ，ｍｏｔｏｒｄｒｉｖｅｒ，ｓｔｅｐ
ｍｏｔｏｒ，ＩＣＰ４００ｍｏｄｕｌｅａｎｄ３ＨＶｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｉｅｓ．Ｓｅｒｉａｌｐｏｒｔｄｉｓｔｒｉｂｕ
ｔｏｒｃｏｖｅｒｔｓＴＣＰ／ＩＰｄａｔａｗｈｉｃｈｃｏｍｅｓｆｒｏｍｔｈｅＥｔｈｅｒｎｅｔｔｏｓｅｒｉａｌｄａｔａ．
Ａｎｄｔｈｅｎｓｅｎｄｓｔｈｅｓｅｒｉａｌｄａｔａｔｏｔｈｅｍｏｔｏｒｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ．ＩＣＰ４００ｍｏｄｕｌｅ

ｃｏｎｔａｉｎｓＡＤＣ，ＤＡＣ，ｒｅｌａｙｏｕｔｐｕｔａｎｄｓｔａｔｕｓａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎ．Ｔｈｉｓｍｏｄｕｌｅ
ｃａｎｃｏｎｔｒｏｌｔｈｅｔｈｒｅｅｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｉｅｓｐｅｒｆｅｃｔｌｙ．Ｔｈｅｆｉｅｌｄｅｑｕｉｐｍｅｎｔ

ｐｉｃｔｕｒｅｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．２．

　　ＴｈｅｃｏｎｔｒｏｌｓｏｆｔｗａｒｅｉｓｄｅｓｉｇｎｅｄｉｎＶＣ＋＋ ６．０ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．

ＴｈｅｓｏｆｔｗａｒｅｉｎｔｅｒｆａｃｅｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．３．

　　ＴｈｅｃｏｎｔｒｏｌｓｙｓｔｅｍｈａｓｂｅｅｎｉｎｓｔａｌｌｅｄａｎｄｔｅｓｔｅｄｉｎｔｈｅＬａｂ．；ｔｈｅ
ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｉｓｓｔａｂｌｅａｎｄａｂｌｅｔｏｃｏｎｔｒｏｌｔｈｅｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆｔｈｅＨＶＥａｎｄ

ｔｈｅＡＦｐｒｅｃｉｓｅｌｙ．＂Ｏｎｅｋｅｙ＂ｂｕｔｔｏｎｏｆｔｈｅｓｏｆｔｗａｒｅｗａｓｕｓｅｄｔｏｓｗｉｔｃｈ

ｍｏｄｅｓｗｈｉｃｈｓｉｍｐｌｉｆｙｔｈｅｏｐｅｒａｔｉｎｇｏｆｔｈｅｂｅａｍａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ．Ｉｔｒｅｆｌｅｃｔｓｔｈｅｓｉｍｐｌｅ，ｉｎｔｕｉｔｉｖｅａｎｄｅａｓｙｔｏ
ｏｐｅｒａｔｅｏｆｔｈｅｕｓｅｒｆｒｉｅｎｄｌｙｄｅｓｉｇｎｉｄｅａｓ．

Ｆｉｇ．３ Ｃｏｎｔｒｏｌｓｏｆｔｗａｒｅｉｎｔｅｒｆａｃｅ．

犚犲犳犲狉犲狀犮犲

［１］ＸｉａＪｉａｗｅｎ，ＺｈａｎＷｅｎｌｏｎｇ，ＹｕａｎＹｏｕｊｉｎ，ｅｔａｌ．，ＡｔｏｍｉｃＥｎｅｒｇｙＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，４３（２００９）．

７２２　２０１２ ＩＭＰ＆ ＨＩＲＦＬＡｎｎｕａｌＲｅｐｏｒｔ


	5 8.pdf
	5 9.pdf

